D-06.01.01

UMOCNIENIE POWIERZCHNIOWE
SKARP [ POBOCZY
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1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej XS§ wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét zwzanych z humusowaniem i obsianiem tgapoboczy
gruntowych oraz skarp w ramach

zadania : (3eneralny remont ci ggu pieszego wokot jeziora
Gornego w Strzelcach Kraje nskich”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako Dokumdtrzetargowy
i Kontraktowy przy zlecaniu i realizacji Robo6t wignionych w podpunkcie 1.1.

1.3.  Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia robot
zwigzanych z trwalym powierzchniowym umocnieniem polyodz skarp poprzez
humusowanie z obsianiem traprzy grubdci warstwy humusu 10 cm.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ziemia urodzajna (humus) - ziemiashiana zawierajca co najmniej 2% eZci
organicznych.

1.4.2 Humusowanie - zespdét czynimd przygotowujcych powierzchri gruntu do
obudowy rglinnej, obejmugcy dog:szczenie gruntu, rowkowanie, naniesienie
ziemi urodzajnej z jej grabieniem (bronowaniemdpggszczeniem.

1.4.3. Pozostale okigenia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami
i z definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymaganigolne”.
1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych robdt oraz za ich
zgodnad¢ z dokumentagjprojektow, ST i poleceniami liyniera.

Ogodlne wymagania dotygee robot podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

Ogo6lne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania,
podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatbw

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skargtyopi niniejsz ST
— ziemia urodzajna (humus),
— nasiona traw.

2.3.  Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% cgci organicznych. Ziemia
urodzajna powinna kgywilgotna i pozbawiona kamieni wkszych od 5 cm oraz wolna
od zanieczyszczeobcych.

W przypadkach wtpliwych Inzynier maze zlect wykonanie bada w celu
stwierdzeniaze ziemia urodzajna odpowiada rgstjgcym Kkryteriom:

a) optymalny skiad granulometryczny:
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- frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,

- frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,

- frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,
b) zawartd¢ fosforu (ROs) > 20 mg/r,
c) zawartg¢é potasu (KO) > 30 mg/m
d) kwasowa¢ pH >5,5.

2.4. Nasiona traw

Wyboér gatunkéw traw nahly dostosowa do rodzaju gleby i stopnia jej
zawilgocenia. Zaleca gistosowd mieszanki traw o drobnym,estym ukorzenieniu,
spetniagce wymagania PN-R-65023:1999 i PN-B-12074:1998.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycice spratu

Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

3.2.  Sprzt do wykonania robot

Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznego
powinien wykaza si¢ mazliwoscia korzystania z nagbujacego sprztu:
— réwniarek, koparko-tadowarek,
- walcow gtadkich zebrowanych,
— ubijakéw o0 ecznym prowadzeniu,
— wibratoréw samobimych,
— piyt ubijajacych,
— cysterny z wog pod cknieniem (do zraszania) oraz¢ay do podlewania (miejsc
niedosgpnych).

4. TRANSPORT

4.1. 0Ogoblne wymagania dotycge transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

4.2.  Transport materiatow
4.2.1. Transport nasion traw

Nasiona traw mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych je przed zawilgoceniem.

4.2.2. Transport humusu
Humus mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach
zabezpieczagych go przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@QWymagania ogolne”.
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5.2. Humusowanie

Gruba¢ pokrycia ziemi urodzaja powinna wynosi 10 cm, po moletowaniu i
zag:szczeniu.

Utozong warstwe ziemi urodzajnej naly zagrabé (pobronowad) i lekko zagscic¢
przez ubicie ¢gczne lub mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp i poboczy przez obsianie tna.

Proces umocnienia skarp i poboczy gruntowych ppobsianie nasionami traw
polega na:

a) wytworzeniu na skarpach i poboczu warstwy ziemidaegnej przez humusowanie
(patrz pkt 5.2),

b) obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami nasiraw, w ildci od 18 g/m do
30 g/nf, dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowyehd¢aju podiaa,
wystawy),

W okresach posusznych najesystematycznie zrasza/odg obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania
0golne”.

6.2. Kontrola jakosci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej ja&iowykonanych robét i ich zgodsa
z ST, oraz na sprawdzeniu daty amesci swiadectwa wartéci siewnej wysianej
mieszanki nasion traw.

Po wzejciu raslin, tagczna powierzchnia nie panaictych miejsc nie powinna ldy
wieksza nk 2% powierzchni obsianej skarpy, a maksymalny wymigedynczych nie
zatrawionych miejsc nie powinien przekracZ®2 nf. Na zarénietej powierzchni nie
mog wystpowa wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) powierzchni skarp i poboczy
umocnionych przez humusowanie i obsianie.
Ogolne zasady obmiaru robét podano w ST D-00.00/¢@magania ogolne”.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0Q/@0¢magania ogoéine”.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z DokumentadProjektovs, ST
I wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w ST D-00.00.00
~Wymagania ogolne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fmumocnienia skarp i poboczy przez humusowanie z
obsianiem traw obejmuije:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie i wbudowanie materiatow,
— pielegnacja obsianych powierzchni,
— uporzadkowanie terenu,
— przeprowadzenie bada pomiarow wymaganych w Specyfikacji Techniczne;.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasiondinorolniczych
2. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty aeendVymagania i badania

125



