D-01.02.04

ROZBIORKA
ELEMENTOW DROG

39




1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania dotycxe
wykonania i odbioru robot zwkanych z rozbiork elementow drég i ostogtiem kabli rug
ochronm w ramach

zadania : (3eneralny remont ci ggu pieszego wokot jeziora
Gornego w Strzelcach Kraje nskich”

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument tarpewy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robot z@anych
z rozbidrlg istniepcego przepustu betonowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okégenia podstawowe ags zgodne z obowkzujagcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz z definicjami podanymi w O8TM-00.00.00 ,Wymagania ogolne”
pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycyce robot

Ogodlne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxe materiatow

Ogodlne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav
OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 3.
3.2. Sprat do rozbidrki

Do wykonania rob6t zwzanych z rozbidrk elementéw drog, ogrodae przepustow
maoze by wykorzystany sprg podany porzej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- spycharki,

- fadowarki,
— zurawie samochodowe,
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— samochody ezarowe,
- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,
— koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 4.

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki
Materiat z rozbiérki ména przewozi dowolnymsrodkiem transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w OST D-M@QO ,Wymagania ogolne” pkt
5.

5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmujsunecie z terenu budowy wszystkich
elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgodnie z dokutaep projektows, ST lub wskazanych
przez lrzyniera.

Jali dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentaaopventaryzacyjnej lubl/i
rozbiérkowej, Izynier maze polecté Wykonawcy sporgdzenie takiej dokumentacji, w ktorej
zostanie okrdony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiorkowe miaa wykonywé& mechanicznie lubecznie w sposob okény w
ST lub przez layniera.

Wszystkie elementy nmitiwe do powtérnego wykorzystania powinnyc¢bysuwane bez
powodowania zednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie stagic wlasndcia
Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w ST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z ST stsig wlasndciag Wykonawcy, powinny by
usuntte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidérce elementéw drogrodzé i przepustéw znajdage
sie w miejscach, gdzie zgodnie z dokumenrggmpjektows beda wykonane wykopy drogowe,
powinny by tymczasowo zabezpieczone. W szczegdinoalezy zapobiec gromadzeniuesi
w nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje; sivykonania wykopow drogowych nale
wypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otagzgjo terenu i zagcic
zgodnie z wymaganiami okilenymi w ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

5.3Zakres prac zwigzanych zabezpieczeniem kabli rug dwudzielng typu AROT.
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-roboty przygotowawcze,

-dostarczenie materiatow,

-reczne odkopanie i odstaguie istniegcych kabli,
-ostonkcie kabli rurami ochronnymi,
-zasypanie i zaggzczenie wykopow,
-uporzzdkowanie terenu robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogodlne zasady kontroli jako robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdIn
pkt 6.

6.2. Kontrola jakosci roboét rozbidrkowych

Kontrola jakdci robot polega na wizualnej ocenie komplétiowykonanych roboét
rozbiérkowych oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzeeilementéw przewidzianych do
powtdrnego wykorzystania.

Zagsszczenie gruntu wypeilnggego ewentualne doty po usetych elementach
nawierzchni, ogrodzei przepustow powinno spehgiadpowiednie wymagania okilene w
ST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowg robot zwizanych z rozbiérk elementéw drog jest:
dla nawierzchni i chodnika - hfmetr kwadratowy),
dla kraweznika, opornika, obrza, sciekdw prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy
- m (metr),
m — utazenie rur ochronnych dwudzielnych na kablach.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgee podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatdei podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

dla rozbiodrki przepustu
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

odkopanie przepustu wraz z wgjem i oczyszczeniem,

rozbidrka, lBdz regulacja istniejcych uradzen powigzanych z przepustem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

wyrownanie podtga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

Normy
1. PN-D-95017
2. PN-D-96000
3. PN-D-96002
4. PN-H-74219
5. PN-H-74220
6. PN-H-93401
7. PN-H-93402
8. BN-87/5028-12
9. BN-77/8931-12

Surowiec drzewny. Drewno tartaczne
iglaste.

Tarcica iglasta ogdlnego przeznaezeni
Tarcicadtiasta ogolnego przeznaczenia
Rury stalowe bez szwu walcowane na
goraco 0golnego stosowania

Rury stalowe bez szwu agriione i
walcowane na zimno 0golnego
przeznaczenia

Stal walcowanaagtwniki rownoramienne
lgtowniki  nierbwnoramienne  stalowe
walcowane na gaco

Gwalzie budowlane. Gwalzie z
trzpieniem gtadkim, okiglym [
kwadratowym

Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.
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